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OST. Ogdlna specyfikacja techniczna

Okreslenie przedmiotu zamoéwienia

1.1 Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsiewziecia
Rodzaj przedsiewziecia — Utwardzenie drogi transportu rolnego
Nazwa przedsiewziecia — Remont drogi dojazdowej do gruntéw rolnych

Lokalizacja przedsiewziecia: Krzyzanowice-Hanowiec, gm.KrzyZzanowice, powiat Racibérz,
woj.Slaskie.

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

Wpisaé odpowiednie dane i uzupenic¢ je po rozstrzygnieciu przetargu, a przed zawarciem
umowy

1) Zamawiajacy

Gmina Krzyzanowice, ul.Gtéwna 5, 47-450 Krzyzanowice

2) Instytucja finansujgca inwestycje

3) Organ nadzoru budowlanego: PINB w Raciborzu
4) Wykonawca (b.d.-wytoniony w drodze postepowania przetargowego)

Zarzadzajacy realizacjg umowy
Gmina Krzyzanowice
ul.Gtéwna 5

47-450 Krzyzanowice

1.3 Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1 Przeznaczenie obiektow.

Inwestor ma na celu poprawienie komunikacji — utwrdzenie drogi dojazdowej do gruntéw
rolnych znajdujgcych sie na terenie gminy — w Krzyzanowicach-Hanowcu. Roboty planuje
sie wykonac¢ w ramach jednego zadania inwestycyjnego.
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1.4 Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamoéwienia
i stanowiaca podstawe do realizacji robét

Dokumentacijia projektowo-kosztorysowa pt. Remont drogi dojazdowej do gruntow

rolnych w Krzyzanowicach-Hanowcu

1.4.1 Spis projektéow i rysunkéw wykonawczych

Wg spisie zatgcznikdw projektu wykonawczego

1.4.2 Zgodnos¢ robét z dokumentacja techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
kontraktowgq i techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzgdzajgcego
realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty Scisle wedtug
otrzymanej dokumentacji technicznej. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sie, ze
dokumentacja projektowa dostarczona przez zamawiajgcego wymaga uzupetnien
wykonawca przygotuje na wtasny koszt niezbedne rysunki i przedtozy je w czterech
kopiach do akceptacji zarzadzajacemu realizacjg umowy.

1.5 Definicje i skroty

Ponizej podaje sie podstawowe definicje uzywane w dokumentach wchodzacych w sktad
wszystkich czesci umowy. Oprécz tego w rozdziatach dotyczacych specyfikacii
technicznych i wycenionego wykazu elementéw rozliczeniowych, podano definicje
dotyczace bezposredniego wykonywania i rozliczen robaot.

1.5.1 Cena umowna jest to podane w umowie wynagrodzenie wykonawcy
za wykonanie przedmiotu umowy wraz z usunieciem wad ujawnionych przy
odbiorze w okresie rekojmi oraz w okresie gwarancji jakosci.

1.5.2 Data rozpoczecia jest to data podana w IPU, w ktérej wykonawca ma
rozpoczgc realizacje robot.

1.5.3 Data zakonczenia jest to faktyczna data zakonczenia robét,
stwierdzona zapisem kierownika budowy w dzienniku budowy, potwierdzona
nastepnie ustaleniami protokotu odbioru korncowego.

1.5.4 Dokumenty projektowe zamawiajgcego obejmujg dokumentacje
projektowg bedacg podstawg do wykonania zakresu robot objetego
zamowieniem., w szczegolnosci: projekt budowlany i projekt wykonawczy tj.
rysunki, obliczenia i inne dokumenty przygotowane przez zamawiajgcego.

1.5.5 Inspektor nadzoru inwestorskiego jest to osoba ustanowiona przez
zamawiajgcego jako jego przedstawiciel upowazniony do petnienia
obowigzkéw zgodnie z ustawg PB, w zakresie okreslonym przez
zarzadzajgcego w nadanym mu petnomocnictwie.

1.5.6 Kierownik zamawiajgcego jest to osoba lub organ uprawniony do
zarzadzania zamawiajgcym i podejmowania decyzji w imieniu
zamawiajgcego, w zrozumieniu ustawy PZP.

1.5.7 Nadzor autorski sg to czynnosci sprawowane przez autora projektu,
polegajagce na sprawdzaniu zgodnosci realizacji robét z dokumentacja
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projektowq i uzgadnianiu mozliwosci wyprowadzania w razie potrzeby
rozwigzan zamiennych, zgodnie z ustawg PE.

1.5.8 Oferta wybranego wykonawcy jest to dokument przedtozony
zamawiajgcemu przez wykonawce w czasie postepowania w sprawie
zamowienia publicznego, stanowigcy integralng czes¢ umowy.

1.5.9 Okres zgtaszania wad przez uzytkownika jest to podany w IPU okres,
w ktérym moga by¢ zgtaszane wady do usuniecia przez wykonawce w
ramach gwarancji jakosci oraz rekojmi za wady fizyczne, udzielonej przez
wykonawce.

1.5.10 Podwykonawca jest to osoba fizyczna lub prawna, ktéra zawarta
umowe z wykonawcag na wykonanie czesci robot objetych umowa.

1.5.11  Program funkcjonalno uzytkowy jest to opracowanie dostarczone
przez zamawiajgcego, zawierajace opis zadania budowlanego i okres$lajgce
przeznaczenie ukonczonych robét budowlanych oraz stawiane im
wymagania techniczne, ekonomiczne, architektoniczne, materiatowe i
funkcjonalne.

1.5.12 Roboty budowlane nalezy przez to rozumie¢ wykonanie robot
budowlanych w zakresie podanym w umowie.

1.5.13 Roboty tymczasowe nalezy przez to rozumie¢ zaprojektowane i
wykonane przez wykonawce roboty, ktore sg potrzebne do wykonania robot
budowlanych oraz zostang zdemontowane po ich zakonczeniu.

1.5.14 Rozjemca jest to osoba powotana wspodlnie przez zamawiajgcego i
wykonawce do biezgcego, polubownego rozstrzygania sporéw.

1.5.15 Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot jest to zbior
dokumentow, okreslajgcych zasady wykonania i odbioru rob6t w sposéb
pozwalajgcy na osiggniecie ich wymaganej jakosci, zwane dalej
specyfikacjami technicznymi, ktére sporzgdza wykonawca w ramach projektu
wykonawczego, a akceptuje zarzadzajgcy realizacjg umowy.

1.5.16  Stawki prac dnibwkowych sg to ustalone w umowie stawki robocizny,
materiaty i sprzet, pozwalajgce w razie potrzeby na indywidualne dokonanie
wyceny kosztow elementow robot.

1.5.17 Szczegdlne warunki umowy sg to zmiany i uzupetnienia zastosowane
w stosunku do ogoélnych warunkéw umowy, sformutowane w osobnym
dokumencie stanowigcym integralng czes¢ umowy.

1.5.18 Swiadectwo usuniecia wad jest to dokument stwierdzajacy usuniecie
wad, wystawiony przez zarzadzajgcego.

1.5.19 Swiadectwo zakonczenia robét jest to dokument stwierdzajacy
wykonanie przez wykonawce wszystkich robot zgodnie z umowa,
wystawiony przez zarzgdzajgcego.

1.5.20 Teren budowy jest to teren niezbedny do realizacji robot, okreslony w
dokumentach projektowych zamawiajacego.

1.5.21 Termin zakonhczenia robaot jest to okreslona w IPU data, do ktorej
wykonawca zobowigzany jest zakonczy¢ wszystkie roboty objete umowa.
1.5.22 Wada polega na wykonaniu danych robét lub ich czesci niezgodnie z
umowa, z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng lub z zasadami

wiedzy technicznej.

1.5.23 Umowa jest to umowa zawarta pomiedzy zamawiajagcym i wykonawcg
o wykonanie robot budowlanych w zamdwieniu publicznym.

1.5.24 Woyceniony wykaz elementow rozliczeniowych oznacza wykaz
czynnosci sporzadzony przez wykonawce w oparciu o czynnosci podane w
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harmonogramie rob6t i finansowania, zatwierdzonym zgodnie z odpowiednig
klauzulg , ktory staje sie integralng czescig umowy.

1.5.25 Woykonawca jest to okre$lona w umowie strona, ktéra podijetfa sie
wykonania robot.

1.5.26 Zabezpieczenie nalezytego wykonania umowy sg to dokumenty lub
kwota, o ktorych stanowi art. 148 ustawy PZP.

1.5.27 Zadanie jest to okreslona w IPU, samodzielna, wydzielona cze$¢
przedmiotu umowy.

1.5.28 Zamawiajacy jest to strona umowy w sprawie zaméwienia
publicznego, ktéra dokonata wyboru oferty wykonawcy.

1.5.29 Zarzadzajacy jest to okres$lona w IPU osoba prawna lub fizyczna
wyznaczona przez zamawiajgcego do zarzadzania realizacjg umowy i
upowazniona do nadzorowania realizacji robét i administrowania umowg w
zakresie okreslonym w udzielonym mu petnomocnictwie.

2 Prowadzenie robot

2.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robét oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgodnosc¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programem zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez zarzadzajacego realizacjg
umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt, jesli wymagac tego bedzie zarzadzajacego realizacjg
umowy, zostang poprawione przez wykonawce na witasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Wykonawca zatrudni
uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry w razie potrzeby
bedzie stuzyt pomoca zarzgdzajgcemu realizacjg umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i
rzednych wyznaczonych przez wykonawce. Stabilizacja sieci punktow odwzorowania
zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez wykonawce, zas w przypadku
uszkodzenia lub usuniecia punktow przez personel wykonawcy, zostang one zatozone
ponownie na jego koszt, réwniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagaija ich
usuniecia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i
bedzie zobowigzany do przeniesienia tych punktéw. Odprowadzenie wody z terenu
budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkéw wykonawcy i uwaza sie, ze ich
koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robét. Decyzje
zarzadzajacego realizacjg umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementoéw robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i
wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy
realizacjg umowy uwzglednia wyniki badan materiatow i jakosci robét, dopuszczalne
niedoktadnosci normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace

14



na rozwazang kwestie. Polecenia zarzadzajgcego realizacjg umowy bedg wykonywane
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
wykonawce, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
wykonawca.

2.2 Teren budowy

2.21 Charakterystyka terenu budowy

Teren o mato zréznicowanej konfiguracji, nieuzytkowany rolniczo, teren przylegty —
nieuzytki, taki i wyzej potozone pola uprawne..

2.2.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na
warunkach okreslonych w ogolnych warunkach umowy.. Nalezy podac wszystkie
wymagania i dane niezbedne do prawidtowej organizacji robot, a w szczegdlnosci:
Okreslenie terenu przeznaczonego na zaplecze budowy (z zatgczeniem planu
okreslajacego jego granice) Informacje o mozliwosciach korzystania z mediéw niezbedne
dane geodezyjne

W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy: 1)
dokumentacje techniczng okreslong w p.1 2) kopie decyzji o pozwoleniu na budowe (jezeli
jest wymagane) 3) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania
robét do realizacji przez zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot

2.2.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich
materiatow i elementow wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczecia do
ostatecznego odbioru robét. Przez caty ten okres urzgdzenia lub ich elementy bedg
utrzymane w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajgcego realizacjg umowy. Moze on
wstrzymac realizacje robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje
obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie
niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzgdzenia takie jak: bariery, sygnalizacje
ruchu, znaki drogowe etc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i
pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajgce muszg by¢
zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robot za
utrzymanie wszystkich reperéw i innych znakéw geodezyjnych istniejacych na
terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wtasny
koszt.

Przed rozpoczeciem robot wykonawca poda ten fakt do wiadomosci
zainteresowanych uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zarzadzajgcym realizacjg
umowy. Wykonawca umiesci, w miejscach i iloSciach okreslonych przez zarzadzajgcego,
tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie z obowigzujgcym
rozporzadzeniem.
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2.2.4 Ochrona witasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejgcych instalacji naziemnych i
podziemnych urzadzen znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i
kable etc. Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktére
sgq wtascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i
urzadzenia zostaty wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie
realizacji robot.

W przypadku gdy wystgpi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i urzadzen
podziemnych w granicach placu budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac
zarzadzajgcego realizacjg umowy
0 zamiarze rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajgcego realizacjg umowy o
kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzenh lub instalacji i bedzie wspotpracowat
przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek -szkody,
spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym
pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego.

2.2.5 Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
Ssrodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie
podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do wszystkich przepiséw i
normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unikac
dziatah szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscig. Nalezy
dodatkowo podac specjalne wymagania wynikajgce z warunkéw miejscowych
Przestrzegac¢ nalezy zalecen i warunkow dotyczgcych ochrony srodowiska zawartych w
aktach prawnych, uzgodnieniach i wydanych decyzjach.

2.2.6 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne, oraz
odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnosci z
wspomnianymi powyzej przepisami BHP sg wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych
obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale
utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami
przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich
urzadzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w
bezpiecznej odlegtosci od budynkdw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku
pozaru, ktéry mogtby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez
ktoregokolwiek z jego pracownikow.
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Uzycie materiatow, ktdére wptywajg na trwate zmiany srodowiska, ani materiatéw
emitujgcych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie
akceptowane. Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace byé
uzyte do robot musza by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wtadze jako
bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, ktére sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po
zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylace) mogg by¢
dozwolone, pod warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne dotyczace ich
wbudowania. Przed uzyciem takich materiatbw Zamawiajgcy musi uzyska¢ aprobate od
odpowiednich wtadz administracji panstwowej, jesli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

2.3 Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszacymi
dokumentami

2.3.1 Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w skiad
projektu organizacji robot

Zgodnie z umowg , w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do
wykonania zasadniczych robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i
przekazania zarzadzajgcemu realizacjg umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:
1) projekt organizacji roboét, 2) szczegétowy harmonogram robaét i finansowania, 3) plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, 4) program zapewnienia jakosci.

2.3.2 Projekt organizaciji robé6t

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji rob6t musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposob realizacji robét, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére
zapewnig realizacje robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz harmonogramem robot.
Powinien zawiera¢: organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia
robét projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy organizacje ruchu na budowie wraz
z oznakowaniem drog wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie
praktyczne wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegoblnych elementow robot

2.3.3 Szczegétowy harmonogram robét i finansowania

Szczegdtowy harmonogram robét i finansowania musi uwzgledniaé
uwarunkowania wynikajgce z dokumentaciji projektowej ustalen zawartych w umowie.
Mozliwoéci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robét budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie
okreslonym w umowie.

Zamiescic dyrektywny, ogolny harmonogram rob6t opracowany wg wymagan
zamawiajgcego

Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robot wykonawca przestawi
zarzadzajgcemu realizacjg umowy do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram robot i
ptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien
wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep rob6t w zakresie
gtébwnych obiektéw i zadan kontraktowych.
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Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb
korygowany w trakcie realizacji robot.

2.3.4 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych
przepisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w
ramach prac przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wymogami ustawy -Prawo
budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajgcemu
realizacjg umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewnic¢, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktére sg
niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

2.3.5 Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos¢ robot. W tym celu przygotuje program
zapewnienia jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

a) czes$¢ 0golng opisujaca: -system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i
sterowania jakoscig wykonywanych robot, -wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do
pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub wytypowanego do wykonania badan
zleconych przez wykonawce), sposéb oraz forme gromadzenia wynikdéw badan
laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia mechanizmow sterujgcych, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i -forme przekazywania tych informacji zarzadzajgcemu realizacjg
uUMowy;

b) czes¢ szczegdtowg opisujaca dla kazdego asortymentu robét: -wykaz maszyn i
urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia do magazynowania i zatadunku materiatow. -
sposbb zabezpieczenia i ochrony materiatdw i urzadzen przed utratg ich wtasciwosci w
czasie transportu i przechowywania na budowie, -sposob i procedure pomiarow i badan
(rodzaj i czestotliwos¢ badan, pobieranie probek legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, -wytwarzanie mieszanek i wykonywanie
poszczegodlnych elementdw roboét, -sposdb postepowania z materiatami i robotami nie
odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

2.4 Dokumenty budowy

241 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezgco, zaréwno dla potrzeb zamawiajgcego jak i wykonawcy w
okresie od chwili foffilalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami. Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezgco i
powinny odzwierciedla¢ postep roboét, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan
techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowa.
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Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawierac jego date, nazwisko i
stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne
i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych
miedzy nimi, w sposob uniemozliwiajgcy wprowadzanie pozniejszych dopiskow. Wszystkie
protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzyscie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarowno wykonawce jak i zarzgdzajgcego
realizacjg umowy.

W szczegdlnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje: -
data przejecia przez wykonawce placu budowy; -dzieh dostarczenia dokumentac;ji
projektowej przez zamawiajgcego; -zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacjg
umowy dokumentéw wymaganych w p.2.3.1, przygotowanych przez wykonawce, -daty
rozpoczecia i zakohczenia realizacji poszczegolnych elementow robot; -postep robaot,
problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robét; -daty, przyczyny i okresy
trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach -komentarze i instrukcje
zarzadzajgcego realizacjg umowy; -daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek
zawieszenia realizacji robot z polecenia zarzadzajagcego realizacjg umowy
-daty zgtoszenia robét do czesciowych i korncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia
lub wykonania robot zamiennych; -wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy; -
warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji rob6t majace wptyw na
czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szczegolnych wymagan wynikajgcych z
warunkéw klimatycznych;

-dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robot,
szczegollnie w

odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;

-dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;
-dane na temat jakosci materiatéw, poboru probek i wynikéw badan z okresleniem przez
kogo zostaty przeprowadzone i pobrane;

-wyniki poszczegolnych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

-inne istotne informacje o postepie robot.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy
przez wykonawce powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji
zarzadzajgcemu realizacjg umowy. Wszystkie decyzje zarzgdzajgcego realizacjg
umowy, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela
wykonawcy, ktéry je akceptuje lub sie do nich odnosi.

Zarzadzajacy realizacjg umowy jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje
stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez
przedstawiciela nadzoru autorskiego.

24.2 Ksiagzka obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem, w ktorym rejestruje sie ilosciowy
postep kazdego elementu realizowanych robét. Szczegétowe obmiary wykonanych
robét robione sg na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiaru robét, wykorzystujac opis
pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce i wyceniony przedmiar robaot,
stanowigcy zatgcznik do umowy.

2.4.3 Inne istotne dokumenty budowy
Oprocz dokumentow wyszczegolnionych w punktach 2.4.1 i 2.4.2, dokumenty budowy
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zawierajg tez:

a) Dokumenty wchodzace w sktad umowy;

b) Pozwolenie na budowe;

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno -
prawne;

e) Instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie;

f) Protokoty odbioru robét,

g) Opinie ekspertow i konsultantéw,

h) Korespondencja dotyczgca budowy.

244 Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wiasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedg stale
dostepne do wgladu zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz upowaznionych
przedstawicieli zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zgdanie.

2.5 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie
trwania budowy

2.5.1 Informacje ogélne

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robét wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania na polecenie zarzadzajgcego realizacjg umowy nastepujacych dokumentow:
Rysunki robocze Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania Dokumentacja
powykonawcza Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Dokumenty sktadane zarzadzajgcemu realizacjg umowy winny by¢ wyraznie
oznaczone nazwg przedsiewziecia i zaadresowane nastepujgco:

Podac adres zarzadzajacego realizacjg umowy na budowie
Gmina Krzyzanowice
47-450 Krzyzanowice
ul. Gtéwna 5

Przedktadane dane winny by¢ na tyle szczegdtowe, aby mozna byto ustali¢ ich
zgodnos¢ z dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i
zatwierdzenie harmonograméw, rysunkéw roboczych, wykazow materiatdw oraz procedur
ztozonych lub wnioskowanych przez wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote
kontraktu i wszelkie wynikajgce stad koszty ponoszone bedag wytgcznie przez wykonawce.

2.5.2 Rysunkirobocze

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktorych zarzgdzajacy realizacjg umowy wyda
polecenie przedtozenia wykazow, rysunkow lub opisdw nie bedg wykonywane, uzywane
ani instalowane dopoki nie otrzyma on niezbednych dokumentoéw oraz odpowiednio
oznaczonych ostatecznych rysunkdéw roboczych. Zarzgdzajgcy realizacjg umowy
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sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogélnych warunkéw projektowania i w zadnym
przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich
zawarte. Zarzadzajacy realizacjg umowy zajmie sie przedtozonymi materiatami mozliwie
jak najszybciej, zatwierdzi i przekaze je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie.
Zwitoka wynikajaca z ewentualnej koniecznosci ponownego skfadania dokumentoéw nie
powoduje przedtuzenia terminéw okreslonych w umowie.

Wykonawca przedktada zarzadzajgcemu realizacjg umowy do sprawdzenia po
cztery (4) egzemplarze wszystkich dokumentow w formacie A4 lub A3. W przypadku
wiekszych rysunkow, ktére nie mogg by¢ tatwo reprodukowane przy uzyciu standardowej
kserokopiarki, wykonawca ztozy trzy (3) kopie dokumentu lub dostarczy jego zapis w
formie elektronicznej. Rysunki robocze bedg przedktadane zarzadzajgcemu realizacjg
umowy w odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie mniej niz 20 dni roboczych na ich
przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkéw roboczych elementow i urzadzen wspétzaleznych ze
soba, nalezy koordynowac w taki sposdb, aby zarzadzajacy realizacjg umowy otrzymat
wszystkie rysunki na czas tak, zeby mogt poza przeanalizowaniem poszczegolnych
elementoéw, dokonaé przegladu ich wzajemnych powigzan.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawierac
wszelkie niezbedne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementéw w odniesieniu
do projektu wykonawczego i szczegotowych specyfikacji technicznych. Sktadanym
dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢ pismo przewodnie, zawierajace
nastepujace informacje:

1) Nazwa inwestyc;ji:

2) Nr umowy:

3) llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie, jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

7) Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktorym omdwione jest dane urzadzenie,

lub element

8) Data przekazania

O ile zarzadzajacy realizacjg umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze
sktadane beda przez wykonawce, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem
umieszczonym na rysunku roboczym, lub w inny uzgodniony sposob, ze sprawdzit on
(wykonawca) je i zatwierdzit oraz, ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z warunkami
umowy i zostaty sprawdzone pod wzgledem wymiardw i powigzan z wszelkimi innymi
elementami. Zarzadzajacy realizacjg umowy, w uzasadnionych przypadkach, moze
wymagac akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzor autorski.

2.5.3 Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

Mozliwo$ci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robét budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robét w terminie
okreslonym w umowie i zgodnie z wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3 wykonawca we
wstepnej fazie robét przedstawia do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram roboét i
finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miare postepu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu
przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
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2.5.4 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji
wszelkich zmian w rodzaju materiatéw, urzadzen, lokalizacji i wielkoSci robot. Zmiany te
nalezy rejestrowa¢ na komplecie rysunkéw, wytgcznie na to przeznaczonych. Wykonawca
winien przedktada¢ zarzadzajgcemu realizacjg umowy aktualizowane na biezgco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i
sprawdzenia. Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany
zarzadzajgcemu realizacjg umowy.

2.5.5 Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, po sze$¢ egzemplarzy
kompletnych instrukcji w zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz
systemu mechanicznego, elektrycznego lub elektronicznego. O wymogu tym zostang
poinformowani ich producenci i/lub dostawcy zas wynikajgce stad koszty zostang
uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem ptatnosci dla
wykonawcy za wykonane roboty przekraczajgce poziom 75% zaawansowania.
Wszelkie braki stwierdzone przez zarzgdzajgcego realizacjg w dostarczonych
instrukcjach zostang uzupetnione przez wykonawce w ciggu 30 dni kalendarzowych
nastepujacych po zawiadomieniu przez zarzadzajgcego realizacjg umowy o
stwierdzonych brakach.

Kazda instrukcja powinna zawiera¢ m.in. nastepujace informacje (w zaleznosci od
stopnia skomplikowania i zakresu robot):

1. Strona tytutowa zawierajaca: tytut instrukcji, nazwe inwestyciji, date wykonania
urzadzenia

2. Spis tresci

3. Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, petny adres
pocztowy

4. Gwarancje producenta

5. Wykresy i ilustracje

6. Szczegotowy opis funkcji kazdego gtéwnego elementu sktadowego uktadu

7. Dane o osiggach i wielkosci nominalne

8. Instrukcje instalacyjne

9. Procedura rozruchu

10. Wtasciwa regulacja

11. Procedury testowania

12. Zasady eksploatac;i

13. Instrukcja wytgczania z eksploatacii

14. Instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek

15. Srodki ostroznosci

16. Instrukcje dotyczace konserwacji i naprawy winny zawierac¢ szczegotowe rysunki
montazowe z numerami czesci, wykazami czesci, instrukcjami odno$nie zamawiania
czesci zamiennych, wraz z kompletng instrukcjg konserwacji zachowawczej niezbednej do
utrzymania dobrego stanu i trwatosci urzadzen

17. Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktow, ktore nalezy smarowac lub
naoliwi¢, zalecanymi rodzajami, klasg i zakresem temperatur smaréw i zalecang
czestotliwoscig smarowania

18. Wykaz zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego
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przedstawiciela producenta

19. Wykaz ustawien przekaznikéw elektrycznych oraz nastawien przetacznikéw
sterujgcych i alarmowych

20. Schemat potaczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym uktadoéw sterujacych
i oswietleniowych.

Instrukcje muszg by¢ kompletne i uwzglednia¢ catos¢ urzadzenia, uktadéw
sterujgcych, akcesoriow i elementéw dodatkowych.

3 Zarzadzajacy realizacjg umowy

Zarzadzajacy realizacjg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajgcego
reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci
realizacji robot budowlanych z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla
prawidtowej realizacji swoich obowigzkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzadzajacy realizacjg umowy pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajgcych w
jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkéw. Wydawane przez nich
polecenia majg moc polecen zarzadzajgcego realizacjg umowy. Zgodnie z umowa,
wykonawca jest zobowigzywany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w cenie
ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajacemu na placu budowy i
utrzymywac do konca robét biuro zarzadzajacego realizacjg umowy.

4 Materiaty i urzadzenia

4.1 Zrédia uzyskiwania materiatéw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzgdzenia instalowane w trakcie
wykonywania rob6t muszag by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdélnych
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem
kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robét statych wykonawca przedtozy
szczegotowg informacje o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatow,
atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i prébek do akceptac;ji
zarzadzajacego realizacjg umowy. To sarno dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja zarzadzajgcego realizacjg umowy udzielona jakiej$ partii materiatéw
z danego zrodta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego zrédta
sq akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do ,dostarczania
atestow i/lub wykonania prob materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla
kazdej dostawy, zeby udowodnic, ze nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej
szczegotowej specyfikacji techniczne;.
W przypadku stosowania materiatéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodia, wtgczajac te, ktdre zostaty wskazane przez zamawiajgcego, przed
rozpoczeciem wykorzystywania tego zrédta wykonawca ma obowigzek dostarczenia
zarzadzajgcemu realizacjg umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajgcych
na jego prawidtowg eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania
i dostarczenia na Plac Budowy materiatow lokalnych. Za ich ilos¢ i jakos¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materiatéw pochodzacych z lokalnych Zzrédet wymaga akceptac;ji
zarzadzajacego realizacjg umowy.
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W przypadku realizacji robét z funduszoéw Unii Europejskiej wymagane jest
Swiadectwo, ze uzyte materiaty i urzagdzenia pochodzg z krajéw nalezacych do Unii
Europejskiej

4.2 Kontrola materialow i urzadzen

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowac dostarczane na
budowe materiaty i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami
szczegotowych specyfikacji technicznych.

Zarzadzajacy realizacjg umowy jest upowazniony do pobierania i badania prébek
materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga podstawe do
aprobaty jakosci danej partii materiatéw. Zarzadzajacy realizacjg umowy jest réwniez
upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatéw i urzadzen. W
czasie przeprowadzania badania materiatdw i urzadzen przez zarzadzajgcego realizacjg
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujace warunki: a) W trakcie badania,
zarzadzajgcemu realizacjg umowy bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc przez
wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen; b) Zarzadzajacy realizacjg umowy
bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc, gdzie sg wytwarzane

materialy i urzadzenia przeznaczone dla realizacji rob6t. Atesty materiatéw i
urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadaé
atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce
badan jakosci materiatéw, zarzadzajacy realizacjg umowy moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy petng zgodnosc¢ tych materiatow z
warunkami podanymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszg posiadac¢ atesty (aprobaty, deklaracje zgodnosci
z PN) wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych
przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone przez
wykonawce zarzgdzajgcemu realizacjg umowy.

Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia -wazng legalizacje, mogg by¢ badane
przez zarzadzajgcego realizacjg umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie
stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z
wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one
przyjete do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy za niezgodne ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwtocznie usuniete przez
wykonawce z placu budowy. Jesli zarzgdzajacy realizacjg umowy pozwoli wykonawcy
wykorzystac te materiaty do innych robét niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacjg umowy. Kazdy rodzaj robét wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy, bedzie
wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe, ze te roboty
mogag by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.
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4.5 Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnic. zeby materiaty i urzgdzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich
jakos¢ i wkasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatéw i urzadzen beda
zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajagcym
realizacjg umowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez
wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaty i urzadzenia
bedg zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6 Stosowanie materialow zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegdlnym przypadku materiaty lub
urzgdzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub
szczegotowych specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej
zarzadzajgcego realizacjg umowy na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesl
wymagane jest badanie materiatu lub urzgadzenia przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzgdzenia nie moze by¢ zmieniany w
terminie pozniejszym bez akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét i-Srodowisko. Sprzet
uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach
technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez zarzadzajgcego realizacjg umowy. Liczba i wydajnosc¢ sprzetu
powinna gwarantowac prowadzenie robét zgodnie z terminami przewidzianymi w
harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z
wymaganiami ochrony $srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Tam
gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacjg
umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg
mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca
przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Nie
moze by¢ pbdzniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot.

6 Transport

Nalezy scharakteryzowac miejscowe warunki komunikacyjne i okresli¢ mozliwosci
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zastosowania réznych srodkéw transportu.

Liczba i rodzaje srodkow transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robot.
Muszg one zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami
zarzadzajacego realizacjg umowy, w terminach wynikajgcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzenh na
osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
umowy, bedg inspektora usuniete z terenu budowy na polecenie zarzgdzajgcego
realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

7 Kontrola jakosci robot

7.1 Zasady kontroli jakoSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jakosci. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania materiatow oraz jakosci
wykonania robat.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci zarzgdzajacy realizacjq
umowy moze zazgdac¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢
pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcq stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwosci sg okreslone w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, normach i
wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych przepiséw zarzadzajacy realizacjg
umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacjg umowy Swiadectwa
stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

7.2 Pobieranie probek

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badanh.

Zarzadzajacy realizacjg umowy musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu prébek. Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego
wiasnej woli. Prébki dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
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zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
zamawiajacy.

7.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, wykonawca powiadomi
zarzadzajgcego realizacjg umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki, do akceptac;ji
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Zarzadzajacy realizacjg umowy bedzie miat nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczgcych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle powazne, ze mogg wptyngé
ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacjg umowy natychmiast wstrzyma uzycie
do robét badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢
tych materiatéw.

Wykonawca bedzie przekazywac¢ zarzadzajgcemu realizacjg umowy kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikow badan bedg mu przekazywane na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego
zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
wykonawca.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzgdzajacy realizacjg umowy jest
uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw u zrédet
ich wytwarzania, a ze strony wykonawcy i producenta materiatdw zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Zarzadzajacy realizacjg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych roboét i uzytych
materiatdbw z wymaganiami szczegétowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikow badan.

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze pobierac prébki i prowadzi¢ badania
niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty
wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z projektem
wykonawczym i szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawce.

8 Obmiary roboét

Prowadzenie obmiarow robot jest niezbedne tylko dla uméw obmiarowych (typ A i do nich
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sie odnoszg wszystkie ustalenia tego punktu. Dla uméw ryczattowych obmiar sprowadza
sie jedynie do szacunkowego okreslenia zaawansowania robot dla potrzeb wystawienia
przejsciowej faktury

8.1 Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét ma za zadanie okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg
stanu na dzien jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod
warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie
wykonawczym i szczego6towych specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze rob6t wchodzgcym w sktad umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego
realizacjg umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzac
obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i
zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze roboét lub gdzie indziej w
szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku
wykonania wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukciji
zarzadzajacego realizacjg umowy.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne
wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m3,
jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo,
beda wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania
obmiaru robét i dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Muszg one
by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

8.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach
wymaganych w celu dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w
innym czasie, okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i
zarzadzajacego realizacjg umowy .

Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem
robot, a takze w przypadku wystgpienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany
wykonawcy.

Obmiar robét zanikajacych i podlegajagcych zakryciu przeprowadza sie
bezposrednio po ich wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9 Odbiory robét i podstawy platnosci

Zasady odbiorow robat i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.
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W zaleznosci od typu umowy i sposobu finansowania wymagane sg odpowiednie
dokumenty jakie nalezy kazdorazowo przygotowac dla uzyskania potwierdzenia
naleznosci i jej wypfaty.

W tym punkcie nalezy opisa¢ w wyczerpujacy sposéb procedure fakturowania i
zatgczy¢ odpowiednie formularze

10 Przepisy zwigzane

10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i
normatywami. W wyjatkowych przypadkach mozna dopusci¢ stosowanie innych norm i
przepisow lecz muszg one by¢ w tym miejscu wyraznie okreslone

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczgce danego asortymentu
robét sg wyszczegdlnione w punkcie 10 kazdej szczegotowej specyfikacii
technicznej.

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno
przez wtadze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w
jakiejkolwiek sposdb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robét. Najwazniejsze z nich
to:

- Ustawa Prawo budowlane

- Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym

- Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na $srodowisko

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne

- Rozporzadzenie odpowiedniego ministra opkreslajgce dopuszczenia do stosowania w
budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajgcego
realizacjg umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i
innych wymaganych swiadectw.
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SST 452 - 1 Wytyczenie trasy i obiektéow

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac robot
geodezyjnych na budowie zwigzanych z realizacjg robét wymienionych w OST p. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w p. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majgce na celu wykonanie wszystkich robét pomiarowych przewidzianych w projekcie.
Obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatéw, wykonawstwem i wykonczeniem robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot
pomiarowych (jezeli wystgpig) przy drodze dojazdowej do gruntéw rolnych Krzyzanowice-
Hanowiec

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST p |.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w OST p 4.

2.2. Materiaty do wykonania prac geodezyjnych

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug
zasad niniejszej SST sa;

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe, bgdz inne materiaty akceptowane przez inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktow gtdéwnych trasy i punktéw gtéwnych osi obiektow nalezy stosowac
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone

w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice
0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy
stosowaé paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki
wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dtugosc¢ okoto 0,50 m i przekro;j
prostokatny.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p 5.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw
wysokosciowych.

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity, niwelatory, tyczki, faty, tasmy lub inny sprzet akceptowany przez inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST p 6.

4.2. Transport materiatow

Materiaty mogq by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je ustawia¢
rébwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczaé przed
mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST p 2. Prace pomiarowe powinny by¢
wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii
(GUGIK).

5.1.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Zgodnie z Warunkami Kontraktu. inspektor przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe
statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu
wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowe;j
przekazanej przez inspektora, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i
uzupetniania osnowy roboczej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla
lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt osnowy
roboczej poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej
punktow tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczyc i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét
oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez inspektora tak aby byt widoczny i
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tatwy do zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci
winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1
(Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z
zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych robét i
wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegoélnionymi w instrukcjach i
wskazaniach GUGIK.

5.1.4. Wyznaczenie punktéw na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnosci z Dokumentacjg
Projektowg w oparciu o osnowy wymienione w p. 5.1.1.i 5.1.2.

Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny by¢
przesuniete wiecej niz 0 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow na osi
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone Wykonawca jest
zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac sie do istniejgcych budowli inzynierskich, po
uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w
odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

Punkty na osiach statych obiektéw pietrzacych i muréw oporowych nie powinny byc¢
przesuniete wiecej niz o | cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow na osi
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych projektu.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopdw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi
podstawy nasypu oraz krawedzi przeciecia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z
terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopdéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy regulacyjne;j.

Odlegtosc¢ ta powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych
podanych w Dok. Projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturow) nasypow i wykopow w
przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych) powinno by¢
wykonane w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg oraz w innych dodatkowych punktach
akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 25 m.

5.1.6. Wyznaczanie pofozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okreslajgcych kontur obiektu.
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5.1.7. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakohczeniu rob6t do oddania inspektorowi nadzoru
dokumentacji dotyczacej osnéw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich
zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST p. 7.

6.2. Kontrola osnowy roboczej oraz prac pomiarowych

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru harmonogram pomiarow kontrolnych osnowy
roboczej przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez
Inspektora Nadzoru.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy wykonywacé przed
rozpoczeciem wiekszych robot, a takze, co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

Kontrola wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektow
Kontrole wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektéw
nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.515.1.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST. p. 8

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) trasy obiektu opisanego w OST p.1.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdline zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST p 9.

8.2. Sposob odbioru robét

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany inspektorowi nadzoru
powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci
wykazujgce zgodnos¢ pomiardw kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowe;j.

9. PLATNOSC

Ptaci sie za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m trasy obiektu obejmuje:
- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic robét i punktow wysokosciowych,
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- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw, zgodnie z p. 5.1.5,

- wyznaczenie konturéw obiektéw zgodnie z p 5.1.6,

- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robot roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokosciowych.

- wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.

- transport i koszty materiatow (znakdéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych,
pretow stalowych, farby itp.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B-02356 - Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementow
budowlanych z betonu.

1. Instrukcja Techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakdéw i urzadzen
pomiarowokontrolnych.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa,

1979

4. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

8. Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

9. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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SST 452- 2 Roboty ziemne — wykopy

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wykopow i zatadunku ziemi
zmagazynowanej w hatdach..

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem wykopdéw i obejmuija;

- wykonanie wykopow w ziemi uprzedni zmagazynowanej

- zatadunek gruntu na srodki transportu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robo6t w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usuniecia z niej gruntu.

1.4.2. Odkfad - miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopow.

1.4.3. Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST p 2.

2. Materiaty (grunty)

Charakterystyka gruntéw wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji
Projektowej.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p 5.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopoéw

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet;
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,
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- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,

- fadowarki, réwniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez inspektora
(Inspektora Nadzoru)

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST p. 6.

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu celem odwiezienia na odktad powinny by¢
stosowane;

— samochody samowytadowcze,

— ew. ciggniki rolnicze z przyczepa samowytadowczg

lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna byé dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do wykonywania wykopdéw. Przy ruchu po drogach publicznych srodki
transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w OST.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogdine zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST. p. 2.1.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usuniecie
krzewow i roslinnosci trawiastej oraz zdjecie humusu nalezy wykonac zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, SST oraz poleceniami inspektora nadzoru. Przed
rozpoczeciem roboét, wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysokosciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru. Przed

rozpoczeciem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.
Jezeli w trakcie wykonywania rob6t ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne
nie wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy
przerwac i powiadomié o tym fakcie inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje odnosnie
kontynuowania robat.

5.3 Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢é wykonywane w okresie standw wod umozliwiajgcych kontynuacje
prac, nie nalezy rozpoczynac robét przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub
odwilza.

Wykopy nalezy wykonywac:

- koparkami podsiebiernymi z zatadunkiem na samochody samowytadowcze

- recznie (wyréwnanie terenu)
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5.4. Doktadnosé wykonywania wykopoéw

Doktadnos¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w
miejscach charakterystycznych. Dopuszcza sie nastepujgce tolerancje:

- réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczac +
5 cm.- w przypadku wykopdéw wyk. Mechanicznie, £ 3 cm dla wykopdéw recznych

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia
Srodowiska obcigzajg Wykonawce robot ziemnych.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST p 7.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentaciji Projektowej. W czasie kontroli
szczegoblng uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) doktadnos$¢ wykonania wykopoéw,

C) sprawdzenie rodzaju i stanu gruntu w podtozu.

7. Obmiar roboét

7. 1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST p 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m3 (metr sze$cienny) wykonania robét w wykopach, ustalana
przez pomiary geodezyjne po usunieciu humusu i po wykonaniu wykopu.

8. Odbior robot

8.1. Ogdline zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST p 9.

9. Podstawa ptatnosci

Cena 1 m3 wykonania wykopow obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiarow i robot przygotowawczych,

- wykonanie i rozebranie drog dojazdowych (w miare potrzeb),

- wykonanie badan laboratoryjnych, okreslonych w pkt. 2 (przed przystgpieniem do robot
ziemnych)i p 5.5,

- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i niniejszg Specyfikacja,
- zageszczenie podtoza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w ST lub
innych wskazanych przez inspektora nadzoru,

37



- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot, wykonanie stanowisk
zatadowczych,
- rekultywacje terenu po zakonczeniu robaot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy i wytyczne

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania i
badania.

2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. okreslenia. symbole. Podziat i opis gruntow.

3. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996
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SST 452 - 11 Przepusty, rurociagi betonowe i zelbetowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem przepustow pod
zjazdami wraz z wykonaniem taw betonowych i Scianek czotowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgca podstawg opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem przepustow rurowych z rur zelbetowych (lub betonowych)
przy drodze dojazdowej do gruntéw rolnych Krzyzanowice-Hanowiec

1.4. OkresSlenia podstawowe

Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy
do przeprowadzenia wody matych ciekow wodnych pod nasypami

Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych
lub Zzelbetowych.

Scianka czotowa - konstrukcja stabilizujgca przepust na wlocie i wylocie i
podtrzymujgca nasyp.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych
prefabrykowanych rur zelbetowych i betonowych, objetych niniejsza SST, sa:
- prefabrykaty rurowe,
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- kruszywo do betonu,

- cement,

- woda,

- mieszanka pod tawe fundamentowa,
- drewno na deskowanie,

- materiaty izolacyjne,

- zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztatt i wymiary prefabrykatow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i

SST. Odchytki wymiaréw prefabrykatow powinny odpowiada¢ PN-B-02356 [1].
Powierzchnie elementéw powinny by¢ gtadkie, bez pekniec€ i rys. Dopuszcza sie

drobne pory jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktérych gtebokos¢ nie
przekracza 5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej B-30.
Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywac sie na wyrownanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementow konstrukcji przepustow

powinny spetnia¢ wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa nalezy sktadowac¢ w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakcjami. Podtoze
sktadowiska powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéw konstrukcji przepustéw
powinien spetnia¢ wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowac cement portlandzki zwykty (bez dodatkéw) klasy 42,5 do betonu
klasy B-30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25.

Cement nalezy przechowywaé zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by¢ ,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [9]. Bez badan
laboratoryjnych mona stosowac¢ wodociggowg wode pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszanka do wykonania tawy fundamentowej powinna spetnia¢c wymagania PN-B-
06712 [5].

2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywaniu betonowych scianek
czotowych przepustow powinno spetnia¢c wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].
2.9. Materiaty izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustow i scianek czotowych mona stosowac:
- emulsje kationowa, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
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- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],

- lepik asfaltowy na gorgco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],

- pape asfaltowa wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub aprobaty technicznej,
- wszelkie inne materiaty izolacyjne sprawdzone doswiadczalnie i posiadajgce aprobate
techniczna - za zgoda Inspektora

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinna by¢ marki nie nizszej niz M 12 i spetnia¢
wymagania PN-B-14501 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST

3.2. Sprzet do wykonania przepustow

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- koparek,

- betoniarek,

- sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST

4.2. Transport materiatow

Transport materiatdw do budowy przepustédw pod zjazdami podano w OST

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robé6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- odwodnienia,

- czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktorym
bedzie wykonywany przepust,

- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

- innych robét podanych w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Wykop
Wykop nalezy wykonywac w takim okresie, aby bezposrednio po jego zakonczeniu mozna
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byto przystapi¢ do wykonywania przepustu.

5.4. tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacja projektowa

i SST. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to fawa fundamentowa moze
by¢ wykonana:

- z kruszywa naturalnego z cementem stabilizowanego mechanicznie, zgodnie z
wymaganiami OST

- z gruntu stabilizowanego cementem Rm = 5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych przepustow wynosza:

- dla wymiardéw w planie £ 5 cm,

- dla rzednych wierzchu tawy + 2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatow rurowych

Ukfadanie rur betonowych lub zelbetowych nalezy wykona¢ wg BN-74/9191-01 [18].
Styki rur nalezy wypetni¢ zaprawa cementowa wg pkt 2.10 i uszczelni¢ materiatem wg pkt
2.9 zaakceptowanym przez Inspektora lub poprzez odpowiednie uszczelki.

5.6. Scianki czolowe

Deskowanie $cianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokro” nalezy wykonac¢

wg PN-B-06251 [3].

Betonowanie nalezy wykonywaé¢ wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinna by¢ nie
mniejsza ni B-30.

Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasypaniu znajdg sie pod ziemia,

nalezy zagruntowac przez:

- dwukrotne smarowanie betonu emulsja kationowa w przypadku powierzchni wilgotnych,
- smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przez Inspektora.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy ukfada¢ jednoczesnie z obu stron
przepustu, warstwami o jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem. Wilgotno$¢é
zasypki w czasie zageszczania powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej wg normainej
proby Proctora, metoda | wg PN-B-04481 [2] z tolerancja -20%, +10%.

Wskaznik zageszczenia poszczegolnych warstw powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa i SST i dostosowany do zageszczenia korpusu grobli zbiornikéw (0,97).
Zasypka powinna by¢ wykonana z gruntu o podobnym wspétczynniku filtracji jak grunt
grobli aby nie dopusci¢ do tworzenia sie uprzywilejowanej drogi filtracji wzdtuz przepustu
co mogtoby by¢ katastrofalne w skutkach. W przypadku koniecznosci zastosowania
materiatu bardziej przepuszczalnego nalezy wykonywaé opaski betonowe odcinajace
gr.5cm w catym przekroju zasypki i podsypki (poprzecznie do osi rurociggu) w odlegtosci
co 2m do osi grobli (od strony stanowiska gérnego) oraz co 4 m na pozostatym odcinku

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotdw nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST

6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robot

Kontrole jakosci robét nalezy wykonac zgodnie z OST

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST

i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa wykonania 1 m przepustu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie taw fundamentowych,

- wykonanie deskowania i rozebranie,

- montaz konstrukcji przepustu,

- wykonanie podsypki, zasypki wraz z ewentualnymi przeponami betonowymi
odcinajacymi filtracje zgodnie z pkt5.7 niniejszej SST

- wykonanie izolacji,

- zageszczenie podsypki i zasypki

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
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wymiarowa elementéw budowlanych z betonu

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek i gruntu

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymaganiatechniczne

4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunki wykonania iochrony w srodowisku
agresywnych wodgruntowych

5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,wymagania i ocena
zgodnosci

8. PN-B-24622 Roztwér asfaltowy do gruntowania

9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu
stabilizowanego cementem.

14. BN-88/6731- 08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-79/6751-01 Materiaty do izolacji przeciwwilgotnosciowej. Papa asfaltowa na tasmie
aluminiowej

16. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wtdkien szklanych

17. BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji przeciwwilgotnosciowych
18. BN-74/9191-01 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betonowych i
zelbetowych. Wymagania i badania przy odbiorze

19. OST-1 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
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SST 451 - 5 Scinanie poboczy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng — ST), sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych ze scinaniem poboczy gruntowych w ramach
remontu drogi dojazdowej do gruntow rolnych Krzyzanowice-Hanowiec

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych ze scinaniem zawyzonych poboczy wraz z odwozem gruntu w miejsce
odktadu(wg uznania Wykonawcy).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania
siepojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét okreslonych w niniejszej SST powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- Scinarka poboczy lub zestaw sprzetowy umozliwiajacy scinke poboczy.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomocg oskardéw i topat lub sprzgtem
mechanicznym wg pkt. 3 Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do
krawedzi nawierzchni. Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy
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wywiez¢ na odktad. Miejsce odkfadu pozostaje w gestii Wykonawcy. Grunt pozostaty w
poboczu nalezy spulchni¢ na gtebokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci
optymalnej poprzez dodanie wody i zagesci¢. Lokalnie miejsca zanizen uzupetnic
materiatem miejscowym.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosic¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z
PN-B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Pomiar cech geometrycznych scinanych poboczy- czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po
zakonczeniu robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

L.p | WyszczegOdlnienie Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

2 | Réwnosc¢ podiuzna co50m

3 |RoOwnosc¢ poprzeczna

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzyc tatg 4-metrowg wg BN68/8931-04.
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robé6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- §ciecie poboczy,

- odwiezienie gruntu na odktad,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SST 451 — 6 Oczyszczanie rowéw z profilowaniem przekroju
poprzecznego

1.WSTEP

1.1 Przedmiotem niniejszej specyfikacji wykonania i odbioru robét budowlanych zwane;j
dalej specyfikacjg sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
oczyszczeniem rowéw z wyprofilowaniem przekroju poprzecznego i czesciowym
Scinaniem pobocza

1.2 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych

Z oczyszczaniem , pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowéw, Scinaniem
poboczy

i profilowaniem poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

réw — otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm , ktory zbiera i odprowadza wode
réw przydrozny — réw zbierajacy wode z korony drogi ,

réw odptywowy — réw odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

2.MATERIALY
Nie dotyczy.

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét musi korzystac z nastepujgcego sprzetu:
- koparka podsiebierna

- samochdd ciezarowy samowytadowczy

- zageszczarka ptytowo — wibracyjna

- réwniarka lub scinarka

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej specyfikacji mozna korzystaé z
dowolnych srodkow transportowych przeznaczonych do wywozu gruntu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Renowacja rowu polega na pogtebieniu poprzez wybranie namutu naniesionego przez
wode , Scieciu trawy i krzakow w obrebie rowu wraz ze ztozeniem na odktad we
wskazanym miejscu.

Do wyceny robot nalezy przyja¢ 1 mb remontowanego rowu .

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane nizej wymiary geometryczne rowu i
skarp zgodnie z PN-S-02204:

- dla rowu przydroznego w ksztatcie trapezowym — szeroko$¢ dna rowu co najmniej 0,40m
nachylenie skarp 1:1,5 , gtebokos¢ od 0,30m do 1,20m liczona jako réznica poziomow
dna i nizszej krawedzi gornej rowu

47



- dla rowu odptywowego — ksztatt trapezowy , szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m ,
gtebokos¢ min.0,50 m przebieg prostoliniowy , na zatamaniu tuki kotowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.

W przypadku , gdy ze wzgledu na brak miejsca w pasie drogowym nie jest mozliwe
uzyskanie nachylenia skarp 1: 1,5, dopuszcza sie zwiekszenie nachylenia do 1:1 po
uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

Najwiekszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2% , w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajgcych 200m — 0,1%.

Najwiekszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu przy nie umocnionych skarpach i dnie nie
powinien przekraczac : w gruntach piaszczystych —1,5%, w gruntach piaszczysto-
gliniastych , pylastych —2,0% , w gruntach gliniasto-ilastych — 3,0 %.

5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni ,
zgodnie z zatozonym w protokole przekazania spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy ztozy¢ na odktad we
wskazanym miejscu.

Miejsce wywozu nalezy uzgodnic z Inspektorem Nadzoru.

5.3.Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacy z remontowanych rowéw , poboczy nalezy wywies¢
poza obreb pasa drogowego do 1 km .

5.4 Szczegodtowy zakres robot wraz z terminem wykonania i lokalizacjg bedzie ustalony z
Inspektorem Nadzoru i Zamawiajgcym podczas przekazania placu budowy.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Kontroli podlegajg cechy geometryczne

Rowu :

- spadek podtuzny — na biezaco w trakcie robét

- szerokosc¢ i gtebokos¢ rowu — 1 raz na 100 m

- nachylenie skarp — 1 raz na 100m ( przeswit miedzy skarpg , a szablonem nie powinien
przekraczac¢ 3 cm)

Pobocza

- spadek poprzeczny — na biezgco w trakcie robét (wg SST 451 - 5)

- zageszczenie

6.2 W przypadku zastrzezen ze strony Zamawiajgcego co do prawidtowosci wykonanych
robét , Wykonawca wykona roboty poprawkowe na swoj koszt.

6.3 Wykonawca zobowigzany jest dokona¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru wszelkich
pomiaréw /szerokosci i dlugosci rowu , spadkow podtuznych i poprzecznych , nachylenia
skarp itp.) w celu sprawdzenia prawidtowosci wykonania prac.

7.0BMIAR ROBOT

7.1 Jednostki obmiaru

jednostkg obmiary jest :

- 1 m3 remontowanego rowu

- 1 mzScietego pobocza

7.2 Obmiar robot nastgpi w jednostkach podanych w ofercie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
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wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce z
jednostkg

obmiarowg ustalong dla danej pozyciji oferty.

9.2.Cena jednostki obmiarowe; .

cena jednostkowa dla poszczegolnych asortymentow robét bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci sktadajgce sie na jej wykonanie , wyszczegolnione w pkt.4 niniejsze;j
specyfikaciji .

Cena wykonania 1 mb remontowanego rowu obejmuje :

- oznakowanie robét ( znaki drogowe )

- oczyszczenie rowu

- pogtebianie i profilowanie rowu

- Sciecie trawy i krzakow

- odwiezienie urobku do 1 km

- roboty wykonczeniowe

- przeprowadzenie pomiaréw wykonanych rowow

Cena sSciecia 1mzpobocza obejmuje :

- oznakowanie robét ( znaki drogowe )

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.
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SST 452 - 20 Koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) opracowanej
na podstawie ogolnej specyfikacji technicznej (OST), sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drodze dojazdowej do
gruntéw rolnych Krzyzanowice-Hanowiec
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

3.2. Sprzet do wykonania robo6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
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Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w OST

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robé6t
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny
by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie
wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym
zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie
z ustaleniami dokumentaciji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podfoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
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wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca
sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w
podfozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na
gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpiC do jego zageszczania.
Zageszczanie podftoza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Minimalna wartosé | dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowyc | Ruch ciezki |Ruch
h i bardzo mniejszy
ciezki od ciezkiego
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na gtebokosci od 20 do
50 cm od powierzchni 1,00 1,00 0,97
podtoza

W  przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podfoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtoérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podifoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
Tablica 2.  Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtoza
Lp. | Wyszczegdlnienie |Minimalna czestotliwosé
badan badan i pomiaréw
i pomiaréw

1 | SzerokosC koryta |10 razy na 1 km
2 |Rownosc podtuzna |co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Rdéwnosé 10 razy na 1 km

poprzeczna

4 *S)padki poprzeczne | 10 razy na 1 km

5 |Rzedne co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
wysokosciowe dla autostrad i drég ekspresowych, co
100 m dla pozostatych drég

6 |Uksztattowanie osi|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
w planie dla autostrad i drég ekspresowych,
co 100 m dla pozostatych drog

Cd. tablicy 2

7 | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnos¢  gruntu|lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
podtoza

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w
planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukobw poziomych
6.2.2. Szerokosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Réwnosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg
tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie mogq przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny byé zgodne z
dokumentacjg projektowg z tolerancjg 1 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
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Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci
modutdw odksztatcenia, to wartos$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza
od 2,2.

WilgotnoS¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta
(profilowanego podfoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci
co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowag, SST i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,
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profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

17 wilgotnosci
3. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
02 odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza

przez obcigzenie ptytg
4. BN-68/8931- Drogi  samochodowe. Pomiar  rownosci

04 nawierzchni planografem i tatg
5. BN-77/8931- Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
12
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SST 452 - 21 Warstwy odsaczajace wykonywane mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajacych i
odcinajgcych.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t dla drogi dojazdowej do gruntow rolnych Krzyzanowice-
Hanowiec

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajacych i odcinajgcych, stanowigcych czes¢
podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podtoze stanowi grunt wysadzinowy Ilub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w OST

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST

. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych i odcinajgcych,
sa:
— piaski,
— zwir i mieszanka
— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajacych i odcinajgcych powinny spetniac
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nastepujgce warunki:
a) szczelnosci, okreslony zalezno$cia;

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek
szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;j.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;:

d
U=-">5
le

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca,
d1o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych

powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajacych
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy i Il.

Miat kamienny do warstw odsgczajgcych i odcinajagcych powinien spetniac
wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajacej lub odcinajacej
nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu
skladowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajgcej lub odsgczajgcej
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— rowniarek,
— walcéw statycznych,
— ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Przygotowanie podifoza

Poditoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-02.00.00
,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.

Warstwy odcinajgca i odsgczajgca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos$¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa Ilub SST przewiduje wykonanie warstwy
odsaczajacej lub odcinajgcej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy
wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze
nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej
nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwac pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej
krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej
gornej krawedzi.

Nierébwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny byc¢
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wyrownywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie
materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsgczajgca powinna
by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-
04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowany w warstwe odsaczajacy lub
odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wediug BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢é réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢
kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyC przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i réwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét Wykonawca powinien wykonac¢ odcinek
probny w celu:

— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdbw oraz sprzetu,
jakie bedg stosowane do wykonywania warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej na budowie.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajgca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej
warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub
odsgczajgcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych dla
wykonania wyzej lezagcej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST
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6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania
te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowltdkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej i odsaczajacej
powinny posiadac aprobate techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszczegblnie Minimalna czg¢stotliwos¢
nie badan i badan 1 pomiarow
pomiarow

Szerokos$¢ warstwy

10 razy na 1 km

2 |R6wnos¢ podtuzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | R6é6wnos¢ poprzeczna | 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 9110 razy na 1 km
5 |Rzedne co 25 m w osi jezdni i1 na jej krawedziach dla
sokodciowe autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
Wy pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej krawegdziach dla

planie ”

autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

Grubo$¢ warstwy

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m>

Przed odbiorem:

w23 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
m

Zaggszczenie,
wilgotnos$¢ kruszywa

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 600 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gléwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cm, -5 cm.
6.3.3. ROwnosc¢ warstwy
Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajgcej i odsaczajacej nalezy mierzyé
4 metrowg tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej nalezy mierzy¢
4 metrowa tata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
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6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajacej na prostych i tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg (1 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
1 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wiecej niz [1 5 cm dla pozostatych drég.
6.3.7. Grubosc¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostata wykonana w dwédch
warstwach, nalezy mierzyc¢ taczng grubosc¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wtasciwoéciach, wyréwnanie i ponowne
zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej i odsaczajacej, okreslony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie
wartosci modutéw odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza
od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé¢ wediug PN-B-06714-17
[2]. Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%
do +10%.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odsgczajgcej i odcinajacej z geowtdknin

W czasie ukfadania warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej z geowtdknin nalezy
kontrolowac:

— zgodnos¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdknin z okreslonym w
dokumentacji projektowej,

— rownosc¢ warstwy,

— wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb ich tgczenia,

— zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowej.

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpito mechaniczne uszkodzenie
geowtokniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowtdkniny uzyte do wykonania warstwy
odcinajgcej i odsgczajgcej nie powinny miec takich uszkodzen.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST

7.2. Jednostka obmiarowa
2

Jednostkg obmiarowg jest m“ (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej
i odsgczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o
grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowtdknin
obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtdknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnosci
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PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci
nawierzchni planografem i tata

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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SST 452 - 22.1 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg podstawe jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PNS- 06102 [21] i
obejmujg SST:

SST 452-22.1 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe
zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OST oraz w SST dotyczacych
poszczegoblnych rodzajow podbuddéw z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajéow podbudow
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sagsiednich sitach.
Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

2.3.3. Materiat na warstwe odsaczajaca

Warstwa odsaczajgca jest przedmiotem osobnej SST jednak ogdlnie mozna stwierdzic, ze
na warstwe odsgczajacy stosuje sie:

- zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],

- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materiat na warstwe odcinajacqg

Na warstwe odcinajacqg stosuje sie:

- piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

- geowloknine o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;j.

2.3.5. Materiaty do ulepszania wtasciwosci kruszyw

Do ulepszania wtasciwosci kruszyw stosuje sie:

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

- wapno wg PN-B-30020 [19],

- popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inspektora. Rodzaj i ilos¢
dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST

3.2. Sprzet do wykonania robé6t

Wykonawca przystepujagcy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST

4.2. Transport materiatlow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac¢ sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Przygotowanie podifoza

Podtoze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w SST dotyczacej
korytowania.

Podbudowa powinna byé utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy.

Jezeli warunek ten nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozyé warstwe odcinajaca
lub odpowiednio dobrang geowtoknine.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny byé wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu
na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej,
aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;j.

Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposOb zapewniajgcy osiggniecie
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wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada sie z wiecej
niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inspektora

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]

(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna byC zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa
jest wiasciwy,

- okreslenia grubosci warstwy materialtu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu,

- okreSlenia liczby przejSC sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatobw oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora.
Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inspektora.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna byc¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodag
Inspektora, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych
Z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST

6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw

67



przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan :

1 Uziarnienie mieszanki- 2 na 600m2

2 Wilgotnos¢ mieszanki- 2 na 600m2

3 Zageszczenie warstwy- 10 prébek na 10000 m2

4 Badanie wiasciwosci kruszywa- dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Prébki nalezy pobieraé w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywacC sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo,
kontrole zageszczenia nalezy oprzeC¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN- 64/8931-
02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m2, lub wedtug zaleceh Inspektora

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy
od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inspektora

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardow:
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnosc¢ podtuzna w sposéb ciggty planografem albo co 20 m fatg na kazdym pasie
ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy
Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m2
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia, co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 m
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- ugiecie sprezyste, co najmniej w 20 punktach na kazde 1000m

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci
warstwy wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji
projektowej.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowg tatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27]

- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29]

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy
szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gteboko$¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robd6t nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
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Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez
Inspektora.

Koszty tych dodatkowych robo6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez
Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m2 podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST dotyczacej podbudowy z kruszywa
tamanego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci
zanieczyszczen obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
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metodg bezposrednig

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczeh organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metodg bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podfoza przez obcigzenie ptytg

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fatg

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

71



SST 452 - 22.2 Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg podstawe jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sg w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST 452-22.1
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST 452-22.1 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.

Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoia

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym w SST 452-22.1
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST 452-22.1
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla
takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszgywa
Ustalenia dotyczace rozktadania i zageszczania mieszanki podano w SST 452-22.1
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w Dokumentaciji, Wykonawca powinien wykonac odcinki prébne,
zgodnie z zasadami okreslonymi w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST 452-22.1
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw, zgodnie
z ustaleniami SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w SST
452-22 .1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”

6.5. Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST 452-
22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdolne zasady obmiaru robot

Ogdélne zasady obmiaru robdét podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w SST 452-22.1 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 10.
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SST 452 — 23 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-
asfaltowych.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t
budowlanych ( zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem warstwy wigzacej i scieralnej z
mieszanki mineralno — bitumicznej w ramach remontu drogi dojazdowej transportu rolnego
Krzyzanowice-Hanowiec

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonywaniem:

- warstwy wigzacej gr. 4 cm,

- warstwy Scieralnej gr. 3 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym
skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-bitumiczna - mieszanka mineralna otoczona odpowiednig iloscig
lepiszcza.

1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie
stopniowanym, utozona i zageszczona.

1.4.4. Warstwa wigzgca — warstwa znajdujgca sie pomiedzy warstwg scieralng a podbudowq
zapewniajgca roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazanie ich na podbudowe.

1.4.5. Warstwa $cieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

1.4.6. Pozostate okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST .

2. MATERIALY

2.1. Asfalt

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy 50, spetniajacy wymagania okreslone w PN-EN-
12591:2002. Dla kazdej dostawy (cysterny) wymagana jest deklaracja zgodnosci z PN-EN-
12591.

2.2. Wypetniacz

Nalezy stosowac wypetniacz spetniajgcy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961.
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Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961. Dodatkowo
wypetniacz powinien charakteryzowac sie umiarkowang chtonnoscia.

2.3. Kruszywo

Do mieszanek mineralno — bitumicznych stosuje sie kruszywa tamane, naturalne i
naturalne uszlachetnione wg PN-B-01100.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywacé sie w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.4. Emulsja asfaltowa kationowa

Stosowana bedzie drogowa emulsja asfaltowa, spetniajgca wymagania okreslone w
WT.EmA — 94.

2.5. Kontrola jakosci

Badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech
materiatow a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikéw dla catosci gromadzonych materiatéw. Wyniki badan
Wykonawca przekazuje Inspektorowi

2.5.1. Badania kruszyw i wypetniacza

- uziarnienie,

- czagstki <0,075 mm,

- wskaznik piaskowy,

- ksztatt ziarn,

- zawartos¢ ziarn przekruszonych,

- Scieralnos¢ w bebnie kulowym.

2.5.2.Badanie lepiszcza

- penetracja ,

- temperatura mieknienia.

2.5.3. Projektowanie mieszanek mineralno — bitumicznych

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Metoda projektowania polega na
przyjeciu sktadu mieszanki i okre$leniu jej wtasciwo$ci. Powinna ona obejmowadé:

- badanie materiatow — sktadnikow mieszanek; nalezy tu pamietac o
reprezentatywnosci prébek i badan dla catych przewidzianych dostaw,

- przyjecie zatozonego sktadu mieszanki — na podstawie norm, literatury technicznej,
miejscowego doswiadczenia,

- wykonanie badan laboratoryjnych w celu poréwnania cech mieszanki z zatozonymi
wymaganiami.

Przy projektowaniu mieszanki nalezy mie¢ na wzgledzie to, ze:

- stosowanie mieszanek mineralnych o uziarnieniu Srednioziarnistym na warstwy
wigzace powoduje, ze wraz ze wzrostem wielko$ci ziarna, w catej mieszance maleje
udziat lepiszcza a wzrasta jej stabilnosc¢,

- korzystne jest formowanie warstwy wigzacej i $cieralnej z tych samych materiatow.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy wigzacej i Scieralnej powinien
wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,

— rozkfadarka mas bitumicznych,
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— skrapiarek,
— walcow lekkich, srednich, ciezkich, stalowych, ogumionych
— samochoddw samowytadowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

4.1.1. Asfalt

Nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.1.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatéw sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.1.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.4. Mieszanka mineralno - bitumiczna

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi
wyposazonymi w pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna byc¢ przykryta pokrowcem.

Wytwornia powinna byc¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych robot, nie dalej niz

30 kilometrow od miejsca wbudowania, co pozwala na przetransportowanie mieszanki w
ciggu maksimum jednej godziny.

Zaleca sie stosowanie samochodow termoséw z podwdjnymi Scianami skrzyni
wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inspektorowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno — asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikéw i prébki materiatéw pobrane w
obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia powinna miesci¢ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.2. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan
probek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w
zaleznosci od przyjetej przez projektanta kategorii ruchu.
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5.3. Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan
prébek wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w
zaleznosci od kategorii ruchu

5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno — asfaltowej

Wytwdrnia powinna by¢ zlokalizowana w takim miejscu, aby mozliwe byto
przetransportowanie mieszanki w ciggu maksimum dwoch godzin.

Mieszanke mineralno — asfaltowg produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym

lub ciggtym zapewniajgcej prawidtowe dozowanie sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno
— asfaltowej. Dozowanie sktadnikow, w tym tak ze wstepne, powinno by¢ wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z receptg. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu,
przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury. Tolerancje
dozowania skfadnikbw moga wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeptywomierza, lecz nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany

do asfaltu w sposéb i w ilosciach okreslonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powinien by¢
ogrzewany w sposob posredni z ukladem termostatowania, zapewniajgcym utrzymanie statej
temperatury z tolerancjg + 5°C. Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosi¢: dla D50
od 145°C do 165°C. Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka
mineralna po dodaniu wypetniacza uzyskata wtasciwg temperature. Maksymalna
temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno — asfaltowej. Temperatura mieszanki powinna wynosic z
D50 od 140°C do 170°C.

5.4. Przygotowanie podifoza

Podtoze powinno by¢ wyprofilowane i rowne, bez kolein. Powierzchnia podtoza
powinna by¢ sucha i czysta.
Przed roziozeniem warstwy nawierzchni podioze skropi¢ emulsjg asfaltowa.

5.5. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura
otoczenia w ciggu doby byta nie nizsza od 5. C. Nie dopuszcza sie uktadania warstw
nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V
>16 m/s).

5.6. Wbudowywanie i zageszczanie

Uktadanie mieszanki musi odbywac sie w sposob ciagly, bez przestoju, z jednostajng
predkoscig w granicach 2-4 m/minute. Uktadarka powinna by¢ stale zasilana w mieszanke
tak, azeby w zasobniku zawsze znajdowata sie mieszanka.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac sie zgodnie ze schematem przejs¢ walca,

w zaleznosci od szerokos$ci pasa roboczego, grubosci uktadanej warstwy i rodzaju
mieszanki. Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku srodkowi.

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub

prostopadle do osi drogi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robé6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptac;ji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano ponizej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej - 2 probki
2 Skfad mieszanki mineralnoasfaltowej pobranej w wytwaorni
1 probka przy produkcji do 500 Mg
2 probki przy produkcji ponad 500 Mg

3 Wiasciwosci asfaltu- dla kazdej dostawy (cysterny)

4 Wiasciwosci wypetniacza- 1 na 100 Mg

5 Wiasciwosci kruszywa - 1 na 200 Mg i przy kazdej zmianie

6 Temperatura sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej - dozér ciggty

7 Temperatura mieszankimineralno-asfaltowej- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania

8 Wyglad mieszanki mineralnoasfaltowej- jw.

9 Wiasciwosci prébek mieszankimineralno-asfaltowej pobranej wwytwérni- jeden raz dziennie

6.2.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu
kruszyw, a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z
zaprojektowang w recepcie laboratoryjnej.

6.2.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjna.

6.2.4. Badanie wtasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wtasciwosci asfaltu.

6.2.5. Badanie wtasciwos$ci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ wtasciwos$ci wypetniacza.
6.2.6. Badanie wtasciwosci kruszywa

Z czestotliwoscig podang w tablicy 6 nalezy okresli¢ wiasciwosci kruszywa.

6.2.7. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.
6.2.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Dokfadnos¢ pomiaru + 20 C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie i ST.

6.2.9. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
wygladu w czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.2.10. Wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach
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zageszczonych metodg Marshalla. Wyniki powinny byé zgodne z receptq laboratoryjna.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podano ponizej:

1 Szeroko$¢ warstwy - 4 razy na remontowanym odcinku drogi

2 Réwnosc¢ warstwy - 4 razy na remontowanym odcinku drogi

3 Spadki poprzeczne warstwy - 4 razy na remontowanym odcinku drogi

4 Rzedne wysokosciowe warstwy- co 25,0 m

5 Uksztattowanie osi w planie- 4 razy na remontowanym odcinku drogi

6 Grubos¢ wykonywanej warstwy - 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25 m
7 Ztacza podtuzne i poprzeczne- cata dlugosc¢ ztgcza

8 Krawedz, obramowanie warstwy- cafa dtugosc

9 Wyglad warstwy- ocena ciggta

10 Zageszczenie warstwy - 2 probki z kazdego pasa

11 Wolna przestrzeh w warstwie jw.

12 Grubos¢ warstwy jw.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z

dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej
potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni,
powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie
mniej jednak niz 5 cm.

6.3.3. Rownos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-
68/8931-04.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg =1 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowsg, z
tolerancjg £ 5 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubo$cig projektowsg, z tolerancjg + 10 %.
6.3.8. Ztgcza podtuzne i poprzeczne

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztagcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.3.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna
wystawaé 3+5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikéw powinny byé réwno
obciete lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.3.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sie i spekanych.

6.3.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
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ustalonymi w recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy z mieszanki mineralno -
bitumicznej. Obmiar polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i

wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia wad Inspektor ustali zakres rob6t
poprawkowych z ustaleniem terminu wykonania poprawki, lub jesli uzna, ze wady te nie majg
wptywu na cechy eksploatacyjne ustali zakres i wielkos¢ potrgcen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2warstwy z mieszanki mineralno - bitumicznej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j i jej transport na miejsce wbudowania,
roztozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

— obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. swir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie,
znakowanie i transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do
nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralnobitumiczne.
Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réownosci nawierzchni
planografem i tata.

10.PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie
asfaltowe. Wymagania.
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10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM - 1997

11. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993

12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994

13. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i Swiréw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych

14. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwiekszonej odpornosci na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek
mineralnobitumicznych metodg petzania pod obcigzeniem statycznym. IBDiM - Zeszyt 48/1995
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SST 452 — 25 Nawierzchnie utrwalone destruktem asfaltowym
oraz grysem kamiennym

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonawstwem podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni destruktem asfaltowym oraz grysem
kamiennym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni na drogach
obcigzonych ruchem od lekkiego do ciezkiego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podwadjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym
polegajacym na kolejnym roztozeniu:

[ warstwy lepiszcza,

1 warstwy destruktu asfaltowego z watowaniem

[ drugiej warstwy lepiszcza,

1 warstwy kruszywa.

1.4.2. Pozostate okreslenia

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST

2.2. Kruszywa

2.2.1. Wymagania dotyczace kruszyw
Do powierzchniowego utrwalania nalezy stosowac grysy lub zwiry kruszone o waskich
frakcjach uziarnienia, spetniajgce wymagania projektowe, zgodne z normg PN-B-11112 [1]
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i wytycznymi CZDP [6] przy jednoczesnym uwzglednieniu uscislen zawartych w
niniejszych SST.

Do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowacC kruszywo tamane o
frakcjach: od 5 mm do 8 mm; w ilosci 10dm3/m2

Dopuszcza sie stosowanie waskich frakcji gryséw o wymiarach innych niz wyzej podane
pod warunkiem, ze zostang zaakceptowane przez Inspektora

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuszcza sie kruszywa pochodzacego
ze skat wapiennych.

Destrukt asfaltowy - materiat odzyskany z nawierzchni winien by¢ zbadany w laboratorium
w celu oceny jego przydatnosci do ponownego wbudowania oraz celem prawidtowego
zaprojektowania sktadu mieszanki.

Nalezy okresli¢:

- zawartos¢ asfaltu,

- uziamienie kruszywa,

- wtasciwosci odzyskanego asfaltu,

Ze wzgledow technologicznych materiat odzyskany z nawierzchni, ponownie
przeznaczony do produkcji mieszanki powinien:

- sktadac sie z czgstek o wielkosci do 25 mm (sito o oczkach kwadratowych), dopuszcza
sie 5% nadziania od 25 do 50 mm;

- by¢ jednorodny w poszczegdlnych partiach recyklowanej mieszanki mineralno-asfaltowej;
- mie¢ wilgotnos¢ nie wieksza niz 5.

2.2.2. Sktadowanie kruszyw i destruktu

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadowiskach zlokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podtoze skfadowiska powinno by¢
rowne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajgcej przed
zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego sktadowania i poboru. Kazda frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunek bedg sktadowane oddzielnie, w sposéb umozliwiajacy ich
mieszanie sie zarowno w czasie sktadowania, jak rowniez tadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza

2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzglednia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia, tylko drogowe
kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane i modyfikowane rodzaju
K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP, spetniajgce wymagania zawarte w opracowaniu
»Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-99” - IBDiM -1994 [5].
Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaleca sie stosowaé do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia na drogach o ruchu srednim. Przy ruchu mniejszym od
Sredniego dopuszcza sie stosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwalenie moze by¢
wykonywane rowniez na drogach o ruchu ciezkim, lecz przy uzyciu kationowej emulsji
modyfikowanej, przy czym zalecane jest stosowanie emulsji wytwarzanej przy uzyciu
asfaltu wczesniej modyfikowanego.

Inne lepiszcza niz drogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfikowane i
niemodyfikowane) mogg by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty technicznej
wydanej przez uprawniong jednostke i musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora.
Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwalein zapewni lepiszcza od jednego
dostawcy.

2.3.2. Sktadowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawca uzyje cystern, pojemnikow, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaczone do sktadowania emulsji powinny by¢
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czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac
nastepujgce zasady:

] czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
] temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +50C.

Tablica 4. Wtasciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

(] przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych w warunkach upatu (temp.
powietrza powyzej 300C i

nawierzchni powyzej 400C) maksymalna warto$¢ indeksu rozpadu moze by¢ podniesiona
do 100 g/100 g.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST

3.2. Rodzaje sprzetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

] szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni i usuwania niezwigzanych ziarn
po wykonaniu

powierzchniowego utrwalenia,

] skrapiarek lepiszcza - do roztozenia lepiszcza na nawierzchni,

[ rozsypywarek kruszywa - do roztozenia kruszywa na nawierzchni,

1 walcéw drogowych - do przywatowania roztozonego kruszywa i destruktu

3.3. Wymagania dla sprzetu

3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca sie stosowanie urzgdzeh dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotka
wykonana z twardych elementow

czyszczacych, stuzgca do zdrapywania i usuwania zanieczyszczen, oraz szczotka miekka
stuzgca do zamiatania i usuwania

niezwigzanych ziarn kruszywa.

Ze wzgledu na duze pylenie powstajgce w procesie czyszczenia, szczotki powinny byc¢
wyposazone w urzgdzenie

pochtaniajgce pyty oraz umozliwiajgce czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.
3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robdt jest zobowigzany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni
roztozenie na jezdni przewidzianej iloSci lepiszcza rownomiernie, zarbwno w kierunku
podtuznym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rGwnomiernego roztozenia przewidzianej
ilosci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozwalajagce na sprawdzenie i
regulowanie parametréw takich jak:

[ temperatury rozktadanego lepiszcza,

(] ciSnienia lepiszcza w kolektorze,

] obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

'] predkosci poruszania sie skrapiarki (szczegolnie doktadny pomiar i wskazanie w
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zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

1 wysokosci i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanego lepiszcza, skrapiarka powinna
posiadac zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinien by¢ wyposazony w
dysze szczelinowe oraz posiadac regulacje wysokosci swego potozenia nad powierzchnig
jezdni, dla zapewnienia rownomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwoch lub
trzech dysz. Nie dopuszcza sie stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wyposazony w
dysze stozkowe. Zaleznosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych
parametrow takich jak: cisnienie, obroty pompy predko$¢ jazdy skrapiarki i temperatura
lepiszcza powinny by¢ zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiarke mozna uzna¢ za przydatng do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,
jezeli odchylenia rozktadanego lepiszcza od ilosci zatozonych mieszczg sie w przedziale
10% w kierunku podtuznym i poprzecznym.

3.3.3. Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych
typow rozsypywarek kruszywa:

'] doczepng do skrzyni samochodu z kruszywem,

'l pchang przez samochod z kruszywem,

] samojezdna,

[ doczepng do skrapiarki.

Ze wzgledu na koniecznos¢ uzyskania duzej doktadnosci dozowania kruszywa preferuje
sie uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywarke kruszywa mozna uznac¢ za przydatng do wykonania powierzchniowego
utrwalenia, jezeli pomierzone odchylenia ilosci dozowanego kruszywa nie roznig sie od
przewidzianej ilosci wiecej niz o 1 I/m2.

3.3.4. Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawca uzyje walcéw ogumionych wyposazonych w
opony o gtadkim biezniku, ze statym cisnieniem do 0,6 MPa i obcigzeniem 15 kN na koto
oraz lekkich walcow statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiem, Zze nie bedag
one powodowaty miazdzenia ziarn kruszywa.

3.3.5. Rozktadarka

Do utozenia warstwy destruktu nalezy uzy¢ rozktadarki zgodnej z wymieniong w SST 451-
21

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowe uzywane do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone
przegrodami na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 3 m3, a kazda przegroda powinna
mie¢ wykroje przy dnie, aby mozliwy byt przeptyw emulsji miedzy komorami.
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Wyjatkowo, za zgoda Inspektora, dopuszcza sie do transportu emulsji beczki lub inne
pojemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robé6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Zatozenia ogdlne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym, ktéry pozwala na
uszczelnienie istniejgcej nawierzchni, zapewnia dobre wiasciwosci przeciwposlizgowe
warstwy scieralnej, natomiast nie wptywa na poprawe jej nosnosci i rownosci.
Nawierzchnia, na ktérej ma byC wykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna by¢
wyremontowana, posiada¢ wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzchnie
charakteryzujaca sie duzg jednorodnoscig pod wzgledem twardosci i tekstury- dopuszcza
sie utozenie destruktu bezposrednio na odpowiednio przygotowanej warstwie podbudowy

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia

5.3.1. Ocena stanu powierzchni istniejacej nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej ilosci lepiszcza i wielkosci frakcji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, nalezy oceni¢ stopieh twardo$ci i teksture powierzchni
istniejgcej nawierzchni.

Przy okreslaniu stanu powierzchni dopuszcza sie stosowanie przez Wykonawce innych
metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowanych przez Inspektora.

5.3.2. Ustalenie ilosci gryséw

Ustalenie rzeczywistej ilosci gryséw zaleca sie dokona¢ zgodnie z opracowaniem
.Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie iloéci rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

5.4. Zapewnienie przyczepnosci aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapic tylko wowczas,
gdy przyczepnosc¢ aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okreslona zgodnie z
normg BN-70/8931-08 [3] bedzie wigksza od 85%.

Jezeli przyczepnos¢ aktywna bedzie mniejsza od 85%, to nalezy jg zwiekszyC przez
ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszywa bezposrednio przed jego roztozeniem na
nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia innych lepiszczy niz emulsja asfaltowa,
przyczepnos¢ aktywng mozna zwiekszy¢é przez zastosowanie otoczonego kruszywa na
goraco.

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywa¢ w okresie, gdy temperatura otoczenia nie
jest nizsza od +100C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej i nie nizsza niz +150C
przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna by¢ nie nizsza niz +50C przy emulsji
asfaltowej i +100C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza sie przystgpienia do robét podczas opaddw atmosferycznych.
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5.6. Oczyszczenie istniejacej nawierzchni

Przed przystgpieniem do rozkfadania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ doktadnie
oczyszczona za pomocg sprzetu mechanicznego spetniajgcego wymagania wg pkt 3. W
szczegolnych przypadkach (bardzo duze zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchni
mozna wykonac przez sptukanie woda (z odpowiednim wyprzedzeniem dla wyschniecia
nawierzchni - wazne przy stosowaniu lepiszczy na goraco).

5.7. Oznakowanie robot

Ze wzgledu na specyfike robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposob szczegolny jest zobowigzany do przestrzegania
postanowien zawartych w OST, a dotyczgcych zasad zachowania bezpieczenstwa ruchu
drogowego w czasie prowadzenia robét.

Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub
wymieniane na nowe. Przy duzym natezeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni
I wprowadzi regulacje, ruch wahadtowy za pomocg sygnalizatoréw Swiatet lub za pomocg
pracownikdw sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywajacy sie po wstepnie zageszczonym powierzchniowym utrwaleniu
sprzyja utwierdzeniu ziarn kruszywa pod warunkiem, ze predkos¢ ruchu bedzie
ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajgcych warunkach atmosferycznych,
w okresie od 3 do 4 dob od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca
spowoduje ograniczenie predkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.8. Rozktadanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiadac nastepujaca temperature:

[l emulsja K1-65 - od 40 do 500C,

"1 emulsja K1-70 - od 60 do 650C,

[ emulsja K1-65MP - od 50 do 600C,

"1 emulsja K1-70MP - od 65 do 750C.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na potowie jezdni, to ztgcze srodkowe
przy drugiej warstwie powinno by¢ przesuniete od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest
wykonanie powierzchniowego utrwalenia na catej szerokosci jezdni w tym samym dniu.
Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni nalezy pamietac, ze wtasciwg jednorodnos¢ i
iloS¢ lepiszcza uzyskuje sie dopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego
wyptywu. Zaleca sie, aby w tym krotkim czasie lepiszcze wyptywato na arkusze papieru
roztozone na nawierzchni.

5.9. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane rownomierng warstwg w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2,
na swiezo roztozonej warstwie lepiszcza, za pomocg rozsypywarki kruszywa spetniajacej
wymagania okreslone w pkt 3.3. Odlegtos¢ pomiedzy skrapiarkg rozktadajaca lepiszcze, a
poruszajgcq sie za nig rozsypywarkg kruszywa nie powinna by¢ wieksza niz 40 m. Przy
stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa od chwili roztozenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.10. Wafowanie

Bezposrednio po roztozeniu kruszywa, ale nie pozniej niz po 5 minutach nalezy przystapic
do jego watowania. Do watowania powierzchniowych utrwalen najbardziej przydatne sg
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walce ogumione (walce statyczne gtadkie nie sg zalecane, gdyz mogg powodowac
miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wiasciwego przywatowania mozna przyjg¢ co najmniej 5-krotne przejscie
walca ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowo duzej predkosci od 8 do 10
km/h i przy cisnieniu powietrza w oponach i obcigzeniu na koto okreslonym w pkt 3
niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwdéjnego powierzchniowego utrwalenia, pierwszg warstwe kruszywa
watuje sie tylko wstepnie (jedno przejscie walca).

5.11. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybkos¢ ruchu nalezy
ograniczy¢ od 30 do 40 km/h. Dtugos¢ okresu w ktdérym nawierzchnia powinna by¢
chroniona zalezy od istniejgcych warunkéw. Moze to by¢ kilka godzin — jezeli pogoda jest
sucha i gorgca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgotnej lub chtodne;.

Na ogét dobre zwigzanie ziarn kruszywa uzyskuje sie w czasie od 24 do 48 godzin.
Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie moze byé oddane do ruchu
niekontrolowanego nie wczesniej, az wszystkie niezwigzane ziarna zostang usuniete z
nawierzchni  szczotkami  mechanicznymi  lub  specjalnymi  urzadzeniami  do
podcisnieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST

6.2. Badania przed przystapieniem do robé6t

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza i
kruszywa i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci lepiszczy i kruszywa okreslone w
pkt 2 niniejszej SST. W zakresie badania sprzetu, Wykonawca winien przedstawic
aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Minimalna liczba badan

1 Badanie wtasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa

2 Badanie emulsji dla kazdej dostawy

3 Sprawdzenie stanu czystosci nawierzchni w sposéb ciagty

4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczeciem robdt (odcinek probny) i w
przypadku

watpliwosci

5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoczeciem robdét (odcinek probny) i w
przypadku

watpliwosci

6 Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni codziennie przed rozpoczeciem robot
7 Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiane roboczg

8 Pomiary szerokosci powierzchniowego

utrwalenia
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w 10 miejscach na 1 km

6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, wiasciwosci kruszywa nalezy badac dla kazdej partii.
Wyniki badan powinny by¢

zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

6.3.3. Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarczonej partii (Srodka transportu)
emulsji asfaltowej nalezy badac:

[ barwe,

] jednorodnosc,

] lepkos¢ i indeks rozpadu.

6.3.4. Sprawdzanie stanu czystosci nawierzchni

W trakcie prowadzonych robdét Wykonawca powinien sprawdzaé stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2
oraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ilosci lepiszcza i kruszywa nalezy wykonywaé na podstawie badanh testowych.
6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw temperatury
otoczenia i nawierzchni co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.5.

6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia statych pomiarow temperatury lepiszcza,
co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych wykonanego
powierzchniowego utrwalenia

6.4.1. Szerokos¢ nawierzchni

Po zakonczeniu robdt, tj. po okresie pielegnaciji, Wykonawca w obecnosci Inspektora
dokonuje pomiaru szerokosci powierzchniowego utrwalenia z doktadnoscig do £ 1 cm.
Szerokos¢ nie powinna sie rézni¢ od projektowanej wiecej niz o £ 5 cm.

6.4.2. Réwnos¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powierzchniowym utrwaleniem, na
istniejacej powierzchni dokonano pomiarow réwnosci, to po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia pomiary takie nalezy wykona¢ w tych samych miejscach i wedtug tej samej
metody. Wyniki pomiarow rownosci nie powinny by¢ gorsze od wynikow uzyskanych przed
wykonaniem robot.

6.4.3. Ocena wygladu zewnetrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno sie charakteryzowaé jednorodnym wyglgdem
zewnetrznym. Powierzchnia jezdni powinna by¢ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa
dobrze osadzonymi w lepiszczu, tworzacymi wyrazng grubg makrostrukture. Dopuszcza
sie zloty kruszywa rzedu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego utrwalenia destruktem i
grysem kamiennym.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 (jednego metra kwadratowego) podwdjnego powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni obejmuje:

] prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

[1 oznakowanie robot,

] transport i sktadowanie kruszyw,

] transport i skladowanie lepiszczy,

] dostawe i prace sprzetu do robdét,

] przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,

] prace projektowe przy ustaleniu ilosci materiatow,

] podwojne roztozenie lepiszcza,

[ podwdjne roztozenie kruszywa,

1 watowanie,

(] przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem
Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszczy bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

1. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa.

2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94. IBDiM, Warszawa
1994.

3. Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirow kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowych.
MK-CZDP 1984.
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SST 451 — 10 Mechaniczne karczowanie zagajnikow gestych.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej(ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru zwigzanych z usunieciem zagajnikow i krzakéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych
Krzyzanowice-Hanowiec i obejmujg karczowanie zagajnikow i krzewow

1.4. OkresSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosS¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowq ,specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczace robo6t podano w OST.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3 SPRZET

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem zagajnikéw i krzakéw nalezy stosowac:

— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa
drogowego,

— spycharki,

— koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrebem drzew.

Zastosowany sprzet powinien spetnia¢ ponadto wymagania podane w czesci OST
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajgce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)
powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST

5.2. Zasady oczyszczania terenu z zagajnikow i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem zagajnikow i krzakow obejmujg wyciecie i wykarczowanie
zagajniké i krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane
miejsce, zasypanie dotdw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i
krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem zagajnikdw i krzakéw powinna by¢ uzyskana
przez

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania
w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usung¢ korzenie tak,
aby zawartos¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy
nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty sie
na gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem
przypadkoéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigecia, powinna
by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinno$¢, ktéra ma
by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢
ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie
wiadze.

5.3. Usuniecie zagajnikéw i krzakow

Pnie znajdujgce sie w pasie robét ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkow:
1. w obrebie nasypow - jezeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna
terenu w tym miejscu znajduje sie co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej
korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami
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powinny byC Sciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze
odstepstwo od ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania,
jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

2. w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie z terenem. W tym
przypadku pnie powinny by¢ Sciete rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej
poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST
Doty w obrebie przewidywanych wykopdéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposob, aby materiaty
przedstawiajgce wartosc jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wiasciwosci w czasie robét.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane
z duzg ostroznoscig, w sposéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie
zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposbdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢é zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Jezeli dopuszczono przerobienie
gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposdéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po
przerébce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich
wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z
wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego
skltadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, w ktorym
bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inspektora Nadzoru, sg zakopywane na terenie
budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢
przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o
grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona.
Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktoérych odbywa sie przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST
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6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST 452 - 2 Roboty ziemne

7 OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag robo6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw jest:
— dla drzew (jezeli wystepujg) - sztuka,
— dla zagajnikdw i krzewdw — hektar.

8 ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdline zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST

8.2. Odbidér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9 PODSTWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ nalezy przyjmowacé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuje:

— wyciecie i wykarczowanie zagajnikéw i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore
drzewng, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych do wykonania zgodnie z przedmiarem robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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